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OBJECTIVOS GERAIS

O formando deve ter a capacidade de identificar a constituicdo interna, as caracteristicas
especificas e o principio de funcionamento dos Microcontroladores PIC. Devera também ser capaz
de reconhecer as linguagens de programagcdo e as formas de programacdo de um
Microcontrolador PIC.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS
1. Arquitectura de Microcontroladores
Utilizacdo dos Portos
Compiladores CCS ¢
Periféricos
Interfaces
“Editting / Debugging”
Pic’s
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METODOLOGIA DE AVALIAGAO DAS APRENDIZAGENS
Testes de avaliagdo / Trabalhos Praticos
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