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OBJECTIVOS GERAIS

O formando deve ter a capacidade de identificar a constitui¢do interna, as caracteristicas especificas e o
principio de funcionamento dos manipuladores robdticos.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS

Principais caracteristicas dos manipuladores robdticos

Espacos cartesianos
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3. Cinemdtica directa e inversa dos manipuladores
4. Linguagem de programagéo ACL '
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Linguagem de programagéo por aprendizagem

METODOLOGIA DE AVALIACAO DAS APRENDIZAGENS

Testes de avaliagfio / Trabalhos Préticos
Desenvolvimento e apresentagdo de um trabalho final
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